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Figur 7.1 Prinsippskjema for en PLS
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Figur 7.2 Prinsippskjema for en inngang med galvanisk skille
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Figur 7.3 Eksempel pé kobling av PLS
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Figur 7.4 PLS med tilkoblinger



Figur 7.5 Ladderdiagram
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Figur 7.6 Funksjonshlokkdiagram
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Figur 7.7 Symboler for bistabile og monostabile brytere



Relékobling Kobling til PLS
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Figur 7.8 0G-funksjon
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Figur 7.9 Ladderdiagram
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Figur 7.10 Funksjonshlokkdiagram
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Relékobling Kobling til PLS

T

~S1E-\ —S2E- e 0 | x1 o | -
24V L1
PLS (L2
I__
Yo Y1

-K1|:1:| —H“% 24V —H1
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Figur 7.12 Ladderdiagram
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Figur 7.13 Funksjonsblokkdiagram
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Figur 7.14 Inverter-funksjon
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Figur 7.15 Ladderdiagram
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Figur 7.16 Funksjonsblokkdiagram
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Figur 7.17 Holdefunksjon



Figur 7.18 Ladderdiagram
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Figur 7.19 Funksjonshlokkdiagram
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Figur 7.21 Ladderdiagram
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Figur 7.23 Indusert elektrisk stoy
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Figur 7.24 Kapasitivt overfort stoy
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Figur 7.25 Overforing av stoy gjennom ledningsnettet
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Figur 7.26 Nettfilter
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Figur 7.27 Eksempel pa spenningstransient
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Figur 7.28 Eksempel pd plassering av en kontaktor
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Figur 7.29 Plassering av apparater i apparatskap
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Figur 7.30 Eksempel pé koblingen av en skjermkabels skjerm til jordskinnen
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Figur 7.31 PLS-tilkoblinger
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Figur 7.32 PLS-tilkoblinger
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Figur 7.33 Forsinket innkobling
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Figur 7.34 Forsinket utkobling
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Figur 7.35 Relékobling
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Figur 7.36 Relékobling
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Figur 7.37 Relékobling




Figur 7.38 Lysbjelke
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Figur 7.39 Koblinger til PLS-en
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Oppteller, Up-counter

Symbol Virkemate
CTU Nar R blir satt til 1, blir CV satt til 0.
Nar CU blir satt til1, gker antall tellepulser
—Jfcu q}——| PaCVmed1,CV=CV+1.
Utgangen Q blir 1 nar CV er lik eller starre
R enn PV.
——JPv CV|—_
Nedteller, Down-counter
Symbol Virkemate
Nar R blir satt til 1, blir CV satt til 0.
CTD Nar CD blir satt til1, reduseres antall
tellepulser pa CV med 1, CV =CV - 1.
Ch  Qq Utgangen Q blir 1 nar CV er lik eller
—IR mindre enn PV.
—pPv CVL—
Opp/ned teller, Up-down-counter
Symbol Virkemate
Nar R blir satt til 1, blir CU satt til 0.

CTUD Nar LD blir satt til 1, blir CV satt til PV. Nar
—lcu aqu—— | CU blirsatttil 1, oker tellepulsene pa CV
————|(Cp) epl—— med1,CV=CV+1.

——R Nar CD blir satt til 1, reduseres antall
LD tellepulser pa CV med 1, CV =CV - 1.
—PV  CVI—— | Utgangen QD blir satt til 1 nar CV = 0.
Utgangen QU blir satt til 1 nar CV = PV.

Figur 7.42 Tellernes skjemasymbol og funksjon
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Figur 7.43 Lysregulert parkeringsplass
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Figur 7.44 Induktiv nzereffektbryter skjematisk tegnet



fKondensatorplater

Figur 7.45 Kapasitiv nreffektbryter skjematisk tegnet



BN er brun
BK er sort
BU er bla

Type: Tretradet PNP

BN

+
__— [BK Last (PLS)
O |BU -

Gir (+) signal i forhold til (-)
nar den blir aktivisert.

Den gir ikke signal nar den
ikke er aktivisert

Type: Tretradet NPN

BN +

Last (PLS

‘0’_/_ BK ES/ (PLS)
BU -

Gir (-) signal i forhold til (+)
nar den blir aktivisert.

Den gir ikke signal nar den
ikke er aktivisert

BN +
Bk Last(PLS)
—t
o BU -

Gir (+) signal nar den ikke er
aktivisert og gir ikke signal nar
den er aktivisert

a4y t  Last(PLS)
——t |k O —
¢ [Bu -

Gir (-) signal nar den ikke er
aktivisert og gir ikke signal nar
den er aktivisert

Figur 7.46 Koblingsskjemaer for nzreffektbrytere
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Figur 7.47 Prinsippskisse av pumpeanlegget



Signallys B

Signallys A g

Figur 7.48 Lysanlegg for veiarbeid



Signallys A Signallys B

Tid
H1 H2 H3 H4 i sek.
radt gront radt gront
Trinn 1 . O . O 5
Trinn 2 O . . O 10
Trinn 3 . O . O 5
Trinn 4 . O O . 10
Trinn 1 Som trinn 1

Figur 7.49 Funksjonstabell for lysanlegget
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Figur 7.50 Koblingsskjema for styring av lysanlegget




Start- og stoppbryter

Trinn 1

Start- og stoppminne
T MO=10g(M104 =109 T4 = 1) eller (startpuls = 1)

M 101

Utgangsstilling:
Alle lamper AV

Kommandoer for trinn 1

Trinn 2

M 102

NS Signallys A: Redt H1: PA
NS Signallys B: Redt H3: PA
D Start timer T1: 5s T1

| M101=10g T1 =1, inngangsbetingelser for trinn 2

Kommandoer for trinn 2

Trinn 3

M 103

NS Signallys A: Grant H2: PA
NS Signallys B: Redt H3: PA
D Start timer T2: 10s T2

4 M102 =1 0g T2 = 1, inngangsbetingelser for trinn 3

Kommandoer for trinn 3

Trinn 4

M 104

NS Signallys A: Radt H1: PA
NS Signallys B: Redt H3: PA
D Start timer T3: 5s T3

. M103 = 1 og T3 = 1, inngangsbetingelser for trinn 4

Kommandoer for trinn 4

NS Signallys A: Radt H1: PA
NS Signallys B: Grant H4: PA
D Start timer T4: 10s T4

- M104 =1 og T4 = 1, inngangsbetingelser for trinn 1

Figur 7.51 Sekvensielt funksjonsdiagram for anlegget



Felta |Feltb | Feltc

Figur 7.52 Kommandosymbol



NS | Signallys A: Rodt H1: PA

NS | Signallys A: Radt H3: PA

D Tidsforsinkelse 5 s. Start timer T1

T1

Figur 7.53 Kommandoer for trinn 1




Start og stopp av
lysanlegget

Initialiseringspulskrets:
Monostabil vippe med
pulsvarighet én scanning-
periode (pulsen kan ogsa
lages pa andre mater

Trinn 1 <

Trinn 2

Trinn 3 <

Trinn 4 <

Startbryter (sluttekontakt) er koblet til inngang: X0
Stoppbryter (sluttekontakt) er koblet til inngang: X1
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Figur 7.54 Eksempel pé et ladderdiagram
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M 100: Start/stoppminne

M 11: Initialiseringspuls

Signallys A:
Radt lys: H1

Signallys B:
Radt lys: H3

Start av timer 1

Signallys A:
Gront lys: H2

Signallys B:
Radt lys: H3

Start av timer 2

Signallys A:
Radt lys: H1

Signallys B:
Radt lys: H3

Start av timer 3

Signallys A:
Radt lys: H1

Signallys B:
Gront lys: H4

Start av timer 4



